STROJNICKA FAKULTA

MODEL VODIKOVEHO AUTOMOBILU VYUZIVAJUCEHO )
PRE POHON PALIVOVY CLANOK A METALHYDRIDOVE MATERIALY

Pocitacova viyualizacia vodikového automobilu

Model vodikového automobilu bol vyvinuty v ramci
projektu KEGA ,Implementacia novych technolégii
v oblasti vyroby a uskladnenia vodika a ich transfor-
macia do edukacného procesu pre zvySenie kvality
vzdelavania v odbore Energetické stroje a zariadenia“
na Stl’O]nICkej fakulte TUKE. Zaklad vozidla tvori zva-
rana konstrukcia z duralovych profilov obdiZznikového
prierezu typu EN AW6060 s tepelnou Upravou T6,
pricom na vyhotovenie potrebnych konstrukénych
prvkov bola pouzita aditivna technolégia 3D tlace
z hlinika, ako aj metéda 3D tlace z ABS plastu.

Podvozok modelu vodikového automobilu

Pouzitd koncepcia pohonu spociva v pouziti palivo-
vého €lanku, elektromotora a litiovych batérii.
Vzhladom na koncepciu pohonu je mozné volit rezim
prevadzky vozidla, bud ako rydzi elektromobil, resp.
dalSou moznostou je pouzitie palivového ¢lanku ako
primarneho zdroja elektrickej energie pre elektromotor.
Pre pohon modelu vozidla bol pouzity PEM palivovy
¢lanok s vykonom 500 W.

Palivovy ¢lanok PEM
a grafické rozhranie riadiaceho programu
palivového Elanku

Realny model vodikového automobilu

Technické parametre modelu vodikového
automobilu

- Sirka — 637 mm

- Vyska — 332mm

» Vyskanapodvozku cca — 375mm
- Dizka —1260mm

» Hmotnost celého vozidla — 30kg

PEM palivovy ¢lanok a metalhydridové zasobniky
s uchytenim

Palivovy ¢lanok vyraba elektricki energiu z vodika
uskladneného v tlakovych zasobnikoch. Vozidlo je
konStruované pre moznost pouzitia réznych typov
zasobnikov, tak vysokotlakovych ako aj nizko-
tlakovych.

Riadenie modelu vodikového automobilu vyuZzi-
vajuceho pre pohon palivovy ¢lanok a metalhydridové
materialy je zalozené na dvojici mikropocitacov, pricom
kazdy z nich pIni Specifickd
Ulohu. Mikro PC Raspberry
Pi3 predstavuje pristupovy
bod, ktory ovlada vozidlo
pomocou aplikacie vyhoto-
venejv programe C++.

Riadenie modelu vodikového auta prostrednictvom
Mikro PC Raspberry Pi3

a grafické rozhranie riadiaceho programu modelu
vodikoveho automobilu
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